
 

主意顿之力力学中广义坐标9α α 1 2 s和广义动量palα 1.2 s变换
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要求变换后的动力学方程仍然是哈密顿正则方程 正则变换如何满足
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不再是常数但仍是正则变量
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要朶紫戀的所有变量均可分离就是完全可分离系统以H不显含时间为例
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十论正则变换的母函数
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对千多个自由度的系统同理可证反是浸渐不变量
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